
 
 

RÚBRICA DE EVALUACIÓN 

 

Criterio Excelente (3) Adecuado (2) Necesita Mejora (1) 

Creación de 
dioramas de los 
ecosistemas. 

Los dioramas son 
detallados, realistas y 
creativos, mostrando una 
comprensión profunda 
de los ecosistemas 
representados. 

Los dioramas son 
precisos y muestran un 
buen nivel de detalle 
sobre los ecosistemas. 

Los dioramas son básicos 
o poco detallados, 
mostrando falta de 
comprensión sobre los 
ecosistemas. 

Exposición del 
trabajo sobre el 
ecosistema creado. 

La exposición es clara, 
bien organizada y 
completa, destacando 
todos los aspectos 
relevantes de los 
ecosistemas. 

La exposición es 
adecuada y cubre la 
mayoría de los aspectos 
relevantes de los 
ecosistemas. 

La exposición es confusa 
o incompleta, dejando 
fuera aspectos 
importantes de los 
ecosistemas. 

Creación de 
tapetes sobre los 
ecosistemas. 

Los tapetes son creativos, 
precisos y muestran una 
clara representación de 
los ecosistemas, con 
todos los elementos 
necesarios. 

Los tapetes son 
adecuados y muestran 
una representación 
básica de los 
ecosistemas, con algunos 
elementos faltantes o 
imprecisos. 

Los tapetes son poco 
detallados o confusos, 
mostrando una 
representación limitada 
de los ecosistemas. 

Navegación por los 
distintos 
ecosistemas. 

Proporciona 
descripciones detalladas 
y precisas de cada 
ecosistema, destacando 
claramente sus 
características únicas y su 
importancia en el 
entorno natural. 

Ofrece descripciones 
adecuadas de los 
ecosistemas, aunque 
podrían ser más 
detalladas en algunos 
aspectos para resaltar 
completamente sus 
características 
distintivas. 

Las descripciones de los 
ecosistemas son vagas o 
poco claras, lo que 
dificulta comprender 
completamente sus 
características y su papel 
en el medio ambiente. 

Programación del 
robot de suelo. 

La programación del 
robot es precisa, 
eficiente y logra dirigir al 
robot a los ecosistemas 
indicados sin errores. 

La programación del 
robot es adecuada, con 
algunos pequeños 
errores que afectan la 
navegación, pero se 
corrigen rápidamente. 

La programación del 
robot es deficiente, con 
múltiples errores que 
afectan la navegación y 
requieren intervención 
para corregirlos. 

 
 


